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Opis

Ramię mechaniczne, 6DOF Robot Mechaniczne ramię
zaciskowe Zestaw pazurów DOF Manipulator Części do
robotów przemysłowych dla edukacji College Produkcja IDY
Producent: Taidda

Robotyczne ramię mechaniczne 6DOF z zestawem pazurów do manipulacji to doskonałe narzędzie do nauki i produkcji.
Zestaw zawiera 6 silników serwomotorowych zapewniających stabilność i elastyczność manipulatora. Dzięki importowanym
łożyskom kulkowym i płytom aluminiowym o grubości 2 mm, manipulator jest nie tylko elastyczny, ale także stabilny.
Doskonały wybór dla pasjonatów robotyki i edukacji technicznej.

Zestaw obejmuje 6 x analogowe przekładnie kierownicze MG996, opaskę kablową, akcesoria do śrub i nakrętek, kable
przedłużające, drążek kołnierzowy, zderzaki kołnierzowe, metalowe kierownice, ramię robota, belkę oraz różne uchwyty.
Produkt międzynarodowy może różnić się od lokalnych wersji. Produkt jest czarny, wykonany z metalu i aluminium, o
wadze 0.91 kg.

Funkcje manipulatora 6DOF sprawiają, że jest idealny do zastosowań akademickich i produkcyjnych. Dzięki 6
serwomotorom możliwe jest precyzyjne sterowanie ruchami robota. Stabilność i wysoka jakość wykorzystanych materiałów
gwarantują trwałość i niezawodność. Zestaw jest łatwy w montażu i użytkowaniu, doskonały dla osób zainteresowanych
robotyką i technologią.

6 silników serwomotorowych: system napędowy składa się z 6 serwomotorów, za pomocą których można pokazać
przednią i tylną stronę robota, z lewej i prawej strony, z lewej i prawej strony.
WYSOKIEJ JAKOŚCI STABILNOŚĆ: wszystkie akcesoria do mocowania są wykonane z płyt aluminiowych o grubości
2 mm, co skutecznie poprawia stabilność robota. Manipulatory 6DOF są często stosowane w nauce wyższej i produkcji
IDY.
ELASTYCZNY OBROTOWY: obudowa przyjmuje kształt tarczy, dzięki czemu manipulator jest bardziej elastyczny i
stabilniejszy obrót w lewo i w prawo. Importowane łożysko do kubka jest używane na przegubie kierownicy, dzięki
czemu nie tylko kierowanie jest bardziej elastyczne, ale również kierowanie przekładnią kierownicy odbywa się w tym
samym środku.
Co otrzymasz: 6 x analogowa przekładnia kierownicy MG996, 1 x opaska kablowa, 5 x akcesoria do śrub i nakrętek, 3
x kabel przedłużający, 1 x drążek kołnierza, 3 x zderzak kołnierza, 6 x metalowe kierownice, 1 x ramię robota, 1 x



belka, 1 x różne uchwyty w kształcie litery U Uchwyty, 2 l poręczne uchwyty, 2 x długie uchwyty w kształcie litery U, 4
wielofunkcyjne uchwyty.
Produkty międzynarodowe podlegają odrębnym warunkom, dlatego sprzedawane z zagranicy mogą różnić się od
produktów lokalnych, w tym dopasowaniem, klasyfikacją wiekową, językiem produktu, etykietą lub instrukcją.

waga przedmiotu: 0.91 kilograms
Liczba części: 1
punkt znaku wypunktowania: 6 silników serwomotorowych: system napędowy składa się z 6 serwomotorów, za
pomocą których można pokazać przednią i tylną stronę robota, z lewej i prawej strony, z lewej i prawej strony.,
WYSOKIEJ JAKOŚCI STABILNOŚĆ: wszystkie akcesoria do mocowania są wykonane z płyt aluminiowych o grubości
2 mm, co skutecznie poprawia stabilność robota. Manipulatory 6DOF są często stosowane w nauce wyższej i produkcji
IDY., ELASTYCZNY OBROTOWY: obudowa przyjmuje kształt tarczy, dzięki czemu manipulator jest bardziej
elastyczny i stabilniejszy obrót w lewo i w prawo. Importowane łożysko do kubka jest używane na przegubie
kierownicy, dzięki czemu nie tylko kierowanie jest bardziej elastyczne, ale również kierowanie przekładnią kierownicy
odbywa się w tym samym środku., Co otrzymasz: 6 x analogowa przekładnia kierownicy MG996, 1 x opaska kablowa,
5 x akcesoria do śrub i nakrętek, 3 x kabel przedłużający, 1 x drążek kołnierza, 3 x zderzak kołnierza, 6 x metalowe
kierownice, 1 x ramię robota, 1 x belka, 1 x różne uchwyty w kształcie litery U Uchwyty, 2 l poręczne uchwyty, 2 x długie
uchwyty w kształcie litery U, 4 wielofunkcyjne uchwyty., Produkty międzynarodowe podlegają odrębnym warunkom,
dlatego sprzedawane z zagranicy mogą różnić się od produktów lokalnych, w tym dopasowaniem, klasyfikacją
wiekową, językiem produktu, etykietą lub instrukcją.
podmiotowy charakter: Roboter
Opis produktu: Funkcja: 1. Manipulator 6DOF jest szeroko stosowany w nauce uczelniowej, produkcji IDY. 2. Układ
napędowy składa się z 6 serwootorów, za pomocą których można zademonstrować chwytanie robota do przodu i z
tyłu, na górze i na dole oraz w lewo i w prawo. 3. Wszystkie okucia mocujące są wykonane z płyty aluminiowej o
grubości 2 mm, dzięki czemu skutecznie poprawia stabilność samego robota. 4. Na przegubach kierownicy stosowane
są importowane łożyska kulkowe, dzięki czemu kierownica jest nie tylko bardziej elastyczna, ale również kierowanie
kierownicy odbywa się w tym samym środku. 5. Podwozie ma kształt krążka, dzięki czemu manipulator może być
bardziej elastyczny i bardziej równomierny w lewo i w prawo. Specyfikacja: Typ artykułu Mechaniczne ramię Kolor
Czarny Model MG996R Analogowa skrzynia biegów Napięcie robocze 4,8V-7,2V Prąd bezobciążeniowy 100mA Obrót
maszyny 10kg.cmKąt ograniczenia 180° Długość kabla 30cm Materiał skrzyni biegów Metal Czas pracy 5 Praca
skrzyni biegów Skrzyni biegów Skrzyni biegów Zakres dostawy: 6 x MG996 analogowa przekładnia kierownicza, 1 x
opaska kablowa, 5 opakowań mocowań na nakrętkę śrubową, 3 x kabel przedłużający, 1 x drążek kołnierzowy, 3 x kij
kołnierzowy, 6 x kierownica metalowa, 1 x ramię mechaniczne, 1 x nośnik, 1 x uchwyt w kształcie litery L, 2 x długi
uchwyt w kształcie litery U, 4 x uchwyt w kształcie litery U Uchwyt wielofunkcyjny wielofunkcyjny
marka: Taidda-
ogólne słowo kluczowe: kitchen industrial home aluminium global store robot build arms pazurowy robot robotic
mechanical upsquared parts maipulator metal ki car claw taiddat5rxi1sduo elektro
zewnętrznie przypisany identyfikator produktu: 738603646348, 0738603646348
numer części: Taiddat5rxi1sduo
płeć docelowa: unisex
kolor: czarny, srebrny.
waga opakowania przedmiotu: 0.92 kilograms
rodzaj pakietu klienta: opakowanie standardowe
producent: Taidda
zalecane węzły przeglądania: 20861543031
numer modelu: Taiddat5rxi1sduo
nazwa przedmiotu: Ramię mechaniczne, 6DOF Robot Mechaniczne ramię zaciskowe Zestaw pazurów DOF
Manipulator Części do robotów przemysłowych dla edukacji College Produkcja IDY
data uruchomienia strony produktu: 2021-01-26T15:01:28.042Z
materiał: Metal, Aluminium
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